Silniki rurowe bateryjne RF Torro
Tubular battery motors RF
TpybuaTble akkyMynaTopHble MOTOPbI RF

TOro

Instrukcja obstugi | Operating instructions | IHCTpyKLmMs no akcnayataumn

ver. 2.0
Silniki AM15 EB RF <« Piloty AC116 RF Przetaczniki AC125-01 RF
Motors AM25 EB RF Remote controls ACI27 RF Switches AC126-01 RF
MoTopbl MynbTbl Bbikntouatenu
AM35 EB RF AC129 RF AC128-01RF
AC141 RF AC125-02 DCT
AC126-02 DCT
AC131RF
AC133 RF
. . AC134 RF
Dane techniczne | Technical data | TexHnueckune gaHHble
typ | type | Tvn AM15 EB RF AM25 EB RF | AM35 EB RF
moment obrotowy | torque | KpyTALWIA MOMEHT 0,3 Nm 1,2 Nm 6 Nm
liczba obrotéw na minute | revolutions per minute | ko1M4eCTBO 060POTOB B MUHYTY 35 rpm 30 rpm 18 rpm
L - catkowita dtugos¢ silnika | total motor length | rabaputHas anvHa Motopa 355 mm 457 mm 785 mm
L,, - szerokos¢ gtowki silnika | motor head width | wvprHa ronoskm Motopa 9 mm 16 mm 10,5 mm
napiecie znamionowe | rated voltage | HOMVHaNBHOE HanpsxeHne DC74V DC74V DC12V
pobdr pradu | current | notpebenme Toka 0,80A 10A 30A
moc znamionowa | rated power | HoMVHaNbHAsA MOLLHOCTL 4W 6,7 W 36 W
temperatura pracy | operating temperature | pabouas Temneparypa -10 = 60°C -10 +60°C -10 = 60°C
stopien ochrony | enclosure class | creners 3auuTsl IP 44 IP 44 IP 44
: .
L
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Przycisk programowania silnika
Motor programming button @
KHorka nporpamMmupoBaHus MoTopa 1 L
Dodatkowy przycisk funkcyjny MOTOR
Additional function button @
JononHuTtensHas GyHKLMOHaNbHas KHOMKa
<>

Przewdd tadowania | Charging cable | Kabenb ans 3apsaaku

Gtéwka silnika | Motor head | fonoska moTopa

AM25 EB RF / AM35 EB RF
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Ostrzezenia | Warnings | MpeaynpexaeHus

X

Chroni¢ przed woda!
Keep away from water!
36eratb nonasanusa Boabl!

v

Luzny kabel chroni przed naptywem wody.
Loose cable protects from water inflow.
CBODOOAHOBUCALLMIA NPOBOZ 3allimilaeT

OT NPOHWKHOBEHWA BOAbI.

X

Nie uderzac!
Do not hit motor!
He ynapats!

X

Chroni¢ przed srodkami powodujacymi korozje!
Keep away from corrosive substances!

M36eratb NoNasaHNa CPEACTB BbI3bIBAFOLLMX
Koppo3uto!

Ogodlne wytyczne | Before start | ObLume nonoxeHus

X

g =

Nie nawiercac!
Do not drill hole on motor tube!
He npoceepavgats!

X

Nie zanurzac!
Do not put into liquids!
He norpyxatb B xuakoctu!

*  Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczyta¢ catg instrukcje, jak réwniez zachowac ja przez caty okres uzywania urzadzenia.
Before using the product please read all operating instructions carefully. Please keep these operating instructions for future reference.
MNepea Ha4anoM NONL30BaHWA M3AENNA, NOXaNYNCTa, BHUMATENBHO NPOUMTANTE BCHO MHCTPYKLMEO. XPaHUTE MHCTPYKLIMKO Ha MPOTAXEHWM BCErO Nepuosa
MO/Ib30BaHNA U3AENNEM.

+ W zaleznosci od wersji silnika/odbiornika, potwierdzenie operacji nastepuje poprzez krotki ruch silnika lub sygnat dzwiekowy.
Depending on a motor/receiver version, confirmation is indicated by move or sound.
B 3aBumcrmocT ot Bepcnn MOTOpa/ﬂpVIeMHMKa, noATBEPXAEHME Ornepaun CUrHaIN3NPYETCA KPaTKOBPEMEHHbBIM ABMXEHNEM MOTOPa MW 3BYKOBbIM CUTHA/IOM.

+ Po rozpoczeciu danego punktu programowania, po 10-30 s bezczynnosci, zmiany nie zostang zapisane i silnik automatycznie zasygnalizuje wyjscie z trybu
ustawiania poprzez ruch lub dzwiek.
After beginning of each stage of programming: if there is no action within 10-30 s, changes will not be saved and motor will quit the stage confirming it with move/sound signal.
Mocne 10-30 c. be3aeicTBMA C MOMEHTa Hauana NpoLLecca HaCTPOMKK, M3MEHeHNsA He ByayT COXpaHEeHb! 1 MOTOP aBTOMAaTUYECKM BbIXOAWT M3 MpoLiecca
HaCTPOWKM, CUTHaNM3MPYs 00 3TOM ABMXEHMEM WM 3BYKOM.

+ Kazda pozydja (poza pierwszg) moze by¢ niezaleznie ustawiana oraz kasowana.
Each middle and end positions (except the first one) can be set and canceled independently.

Kaxaan MPOMEXYTOYHaA N KOHEeYHaAa No3numA (Kpome HaqaﬂbHOVI) MOXET ObITb CAMOCTOATENLHO yCTaHOB/IEHa U yAaneHa.

+ Pierwsza pozycja krancowa moze zostac usunieta tylko po catkowitym zresetowaniu pamieci silnika (pkt. 10).

First position may be deleted only after complete reset of motor’s memory (section 10).

I_IepBaﬂ Ha4da/ibHaa Nno3numa MOXeT ObITb yAaneHa TO/IbKO nocsie nosHoro c6poca namAT MOTOPa (yacTb 10).

+  Pozycje posrednie (mozliwos¢ ustawienia do 4 pozycji) moga by¢ ustawione wytacznie pomiedzy gérng i dolng pozycja krarncowa.

Middle positions (up to 4) can be set between top and bottom positions only.

I_IpOMexyTowa\e nosunumn (1o 4) MOryT ObITh YCTaHOB/IEHbI TO/IbKO MEXAY BerHel\/‘i W HUXHEN KOHEUHbIMM no3nunAamMmn.

* Pojedyncze wdéniecie_A lub ¥ spowoduje ruch do najblizszej pozycji poéredniej lub krancowe).
Single press of A or W button wil cause move to the nearest middle/end position.
OaHokpatHoe Haxatue knasuil A van W npuBOANT K ABMXEHMIO K BAVXaALLEN MPOMEXYTOUHOR MM KOHEUHOM MO3WLAM.

@ gérna pozycja kraricowa
top limit position
BEpXHAR KOHEUHaA NO3NLYA

posrednie pozycje krancowe (max. 4)
middle limit positions (max. 4)
MPOMEXYTOUHbIE NO3MLMY (MaKe. 4)

® dolna pozyda kraficowa
bottom limit position
HUXHAA KOHEUHaA NO3NLYA

+  Podwdjne wcidniecie A_\ub ¥V spowoduje ruch do pozycji kratcowej (gérnej lub dolnej), z pominieciem pozycji posrednich.
Double press of A or W button will cause move to the desired end position (top or bottom).
[lsykpatHoe HaxaTue knasuil A uav W NpYBOANT B ABMXEHVE K BEPXHEN MAM HUXHEN KOHeUHOM No3uLmm, 6e3 0CTaHOBOK.

Wiaczanie i wytaczanie silnika | Turning motor on and off | BkatoueHne v BoiknroueHme

wigczenie | switching on | BknroueHwne
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Przytrzymaj przycisk programowania na silniku przez dwie sekundy do ustyszenia sygnatu dzwiekowego.

Hold down the programming button on motor for two seconds until you hear a beep.
[lepxu KHOMKy NporpaMMUpOBaHus Ha MOTOpe ABe CeKyHAb! 4O MOABAEHWA 3BYKOBOTO CUrHana.

wytgczenie | switching off | BeikntoueHne
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Wcisnij czterokrotnie przycisk programowania, nastepnie wcisnij i przytrzymaj go przez 5 sekund az do ustyszenia dtugiego sygnatu dzwigkowego.

Press the programming button four times, then press and hold it for 5 seconds until you hear a long beep.

Haxmm YeTblpe pa3a KHOMKy nporpaMMmnMpoBaHmnd, 3aTeM HaxXMn U NPpUAePXM ee B TeHeHWn 5 CeKyHA A0 nodBaeHnA AO0NTOro 3ByKOBOIO CUrHana.




Programowanie | Programming | lMporpammvurpoBaHue

Przed przystapieniem do programowania nalezy doktadnie przeczyta¢ ogdlne wytyczne oraz wszystkie uwagi dotyczace danego punktu programowania.
Before programming, please read carefully the general guidelines and all comments related to each stage of programming.
lepes NporpammpoBaHmneM, Noxanyicra, npoumnTaiite obLLME NONOXKEHUsA U BCE MPUMEUaHWsA KacaroLLMecs AaHHOro 3tana nporpammMpoBaHus.

1. Programowanie nadajnika lub kanatu | Transmitter or channel programming | lMporpammMupoBaHue nepesatynka A kaHana

a b c d
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2. Zmiana kierunku obrotu | Changing direction | iameHeHWe HanpaBieHns BpalleHs

a b c d
v v

5s 1s
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3. Ustawianie gornej pozycji krancowej | Top limit position setting | lNporpammyipoBaHue BepxHero KpaHero nosoxeHus

q e a) Pierwsze wcisniecie przycisku PROG nalezy wykona¢, gdy belka dolna

znajduje sie kilka cm ponizej docelowego poziomu.

PROG V First press of the PROG button should be done a little bit lower than
desired bottom bar position.

1s MepBoe HaxaTne KHomnkn PROG f01KHO BbITb CA@NAHO HECKOBKO CM

HUXE, YeM HeobXxoAnMas NO3NLMA HUKHEN MaaHKu,

4. Ustawianie pozostatych pozycji krancowych | Other limit position setting | lporpamMmmupoBaHe ocTanbHbIX KpariHyX MNONOXKeHW

a b c
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5. Dopasowanie pozycji krancowej | Limit position fine-tuning | ToHkas HacTpolika KpalHero nosoXeHws

a b c dA , e f a Ustaw silnik w danej pozydji krancowej.
T / - ’/A Set the motor in given limit position.
/ PROG = /= PROG V YcTaHOBWTE MOTOP B @aHHOM KpaliHeM MONOXeHN.
/ i ® v/, = ®
! 1s / v 1s

6. Usuwanie pozycji krancowej | Deleting the limit position | Cépoc kpaiiHero nonoxeHus

a b C d e a) Ustaw silnik w danej pozydji krancowej.
T /) Set the motor in given limit position.
/) PROG ~Ts V YcTaHOBWTE MOTOP B JAHHOM KpaiiHeM MONOXeHWN.
e T
/
7s

7. Tryb pracy roletowy "/zaluzjowy? | Dot move " and continuous move? convertion | Pexum paboTbl pysoHHbIX LTOP V/>kanto3mn?

a b ¢ d ' Krotkie weisniecie A lub ¥ powoduje ruch do najblizszej pozycji srodkowej/kraricowej.
A JAN Pressing A or W will cause move to the nearest middle/end position.
- - V Haxatvie kHomnkn A v W NpuBeaeT K ABVKEHWIO banxaiileli NpoMeXyTOUHOM
v v NN KOHEUYHOM NO3MLMN.

)

5s 1s Krétkie wcidniecie A lub 7 powoduije krétki ruch - maty obrét lameli Zaluzji.
Pressing A or W will cause short move - rotation of slats.
Haxatve kHonkn A nan W npuseaet K KOPOTKOMY ABUKEHMIO -~ HeBObLIOMY MOBOPOTY

NaMeneit xanro3u.

8. Dodawanie nowego nadajnika lub kanatu | Adding new transmitter or channel | lo6aBneHne HoBoro nepezatuvika Uiv kaHana

a b c New || d 9 Wcisnij przycisk A na nowym nadajniku.
A A Press A button on the new transmitter.
= = V HaxmuTe KHomMky A Ha HOBOM nepejarTuvike.
\Y% Vv
5s 1s

9. Usuwanie nadajnika lub kanatu | Deleting transmitter or channel | C6poc nepegatunka uau kaHana

a b C d

- e v

5s 1s

10. RESET - kasowanie wszystkich ustawien silnika | RESET - Deleting all settings | RESET - Copoc Bcex HacTpoek MoTopa

a b c d e 9 Przytrzymaj wcisniety przycisk PROG az do dojscia do kroku e).
é Press and hold the PROG button until it reaches the step e).
- PROG V HaxxmuTe 1 yaepkviBaiite kHonky PROG noka He 4OCTUTHeT Lara e).
\V4 ®
5s 7s x2




Rozwigzywanie probleméw | Troubleshooting | Pewerne npobnem

Problem | Problem | MNpo6nema

Przyczyna | Cause | [MpuunHa

Rozwiazanie | Solution | PelueHune

Silnik pracuje powoli
lub nie pracuje wcale.

Motor doesn't work
or work slowly.

Morop pabotaeT MeaneHHO 1an BOObLLE He
paboTaert.

a. Nie zostat dodany zaden pilot.

b. Staba/roztadowana bateria.

. Przecigzenie.

d. Niepoprawny montaz skutkujacy blokowaniem
napedu.

e. Silnik jest wyfaczony.

a. No transmitter had been added.
b. Low / discharged battery

c. Overloading.

d. Wrong installation causing stuck.
e. motor is turned off

a. He gobasneH Hv 0aMH NynbT.

b. HecootseTcTBytoLLee HanpsxeHwe Toka.

c. Meperpy3ska.

d. HenpaswnbHas ycTaHOBKa NMPMBOANT K HAOKMPOBKE
MoTOpa.

€. MOoTOp BbIK/HOUEH.

a. Dodaj pilot do silnika wg instrukgji.

b. Podfaduj baterie.

¢. Dopasuj obcigzenie zgodnie z wartoscia
dopuszczalna.

d. SprawdZ poprawno$¢ montazu silnika upewniajac sie,
Zze nic nie blokuje ruchu.

e. Wigcz silnik, zgodnie z instrukgja.

a. Add remote control following instructions.

b. Charge the battery.

¢. Unload the mechanism down to the proper weight.
d. Check the motor’s installation to ensure there is
nothing that can stop the rotation.

e. turn on the motor according to the instruction.

a. [lobasbTe MyNsT B COOTBETCTBUN C MHCTPYKLMEN.

b. V3mennTe nnn n3mepste HanpsaxeHne Toka (230
B AQ).

c. OTperynnpyire BECOBYHO Harpysky B COOTBETCTBIM
C NPeAeNbHbIMY 3HaUeHUAMMN.

d. MpoBepbTe NPaBUALHOCTL YCTAHOBKM MOTOPa,
YTO6bI YO ANTHCS, UTO HAYETO He MeLlaeT ero
BpaLLeHMHO.

€. BKoumM MOTOP COMACHO MHCTPYKLMM.

Po podtaczeniu do pradu silnik pracuje tylko
w jednym kierunku.

When powered on motor works in one direction only.

[Tocne noacoeamHeHma K NCTOYHUKY MUTaHNA MOTOP
pa6OTaeT TONIbKO B OAHOM Harnpas/ieHN.

Silnik znajduje sie w pozydji krancowe;j.

Motor stopped on one of the limit positions.

MOTOp HaxoamTca B Kpa\ZHeM MONOXEHNN.

Obrd&¢ recznie adapter o 1-2 obroty przeciwnie do
obecnego kierunku pracy silnika lub zresetuj silnik
(pkt. 10).

Rotate crown 1 or 2 circles by hand on the opposite
way to the motor current running direction
(section 10).

Cpaenatb 1-2 noaHbIx 0bopoTa agantepa

B NPOTMBOMONOXHOM OT TekyLLero HanpasaeHus
[IBVXKEHWA MOTOPa MK COPOCkTe HACTPOVKM MOTOPa
(uactb 10).

Silnik nagle przestat pracowac.

The motor stopped suddenly.

MoTop BHe3anHo nepectan paborare.

a. Brak zasilania.

a. Power off/failure.

a. O1cyTCTBYET MUTAHVE.,

a. Po natadowaniu silnik wznowi prace.

a. After charging, the motor will be able to work.

a. MNocne 3apAaakm, MOTop BO306OHOBWT CBOKO pa6OTy,

Po nacisnieciu A lub 7 silnik pracuje
w przeciwnym kierunku.

Motor is running to the opposite way
to the transmitter’s A and Y butttons.

MoTop paboTaeT B NPOTUBOMONOXHOM HaNpaBAeHMm
K Haxumaembiv kHonkam A 1 W Ha nynere.

W zaleznosci od strony montazu silnika, moze zajs¢
potrzeba zmiany kierunku obrotow.

Due to the side of motor installation, changing of
rotating directions may be required.

B 3aBmcumocTn ot CTOPOHbI yCTaHOBKM MOTOPa,
MOXeT ﬂorpe6osarbcsq M3MEHEeHMe HarmpasaeHna
BpaLleH1A.

Zmien kierunek obrotu silnika - patrz: pkt. 2.

Change rotating direction - see: section 2.

13MeHwWTe HanpaB/ieHWe BpaLLleHVa MoTopa
- CM.: 4aCTb 2.

Po naciénieciu A lub W silnik wykonuje jedynie
krotkie ruchy.

After pressing A or ¥ buttons, motor reacts only by
Jjogging” a little.

Mocne Haxatns kHorok A v W motop aenaet
KpPaTKOBPEMEHHOE ABMXEHME.

W zaleznosci od rodzaju przestony sterowanej elek-
trycznie, moze zaj$¢ potrzeba zmiany trybu pracy.

Due to motor type of blind which is installed, chan-
ging of the mode may be required.

B 3aBMCMMOCTM OT BMAa Xanto3n, B KOTOpPOM
yCTaHOBAEH MOTOP, MOXET ﬂOTp€6OBaTbCH
N3IMEeHEeHWe pexnma pa6om,

Sprawdz tryb pracy silnika - patrz: pkt. 7.

Check motor’s mode - see: section 7.

MpoBepLTe PEXMM PabOTsI MOTOPA - CM.. YacTb 7.




