ORS-X2T
DWUKANAL OWY ODBIORNIK RADIOWY Z DEKODEREM

przeznaczony do sterowania napedéw rolet, bram i krat zwijanych.

Instrukcja instalacji i u zytkowania
Wskazowki bezpieczéstwa.

Wskazéwki podstawowe.

Odbiornik ORS-X2T zostaje oddany do eksploatacjistanie umgliwiajacym bezpieczy instalacg i uzytkowanie, pod warunkiem
przestrzegania wszystkich wskazéwek zawartych wruksji obstugi oraz obowkujacych dla danego zastosowania (np. brama lub joleta
waznych przepiséw bezpiecagtwa i zapobiegania wypadkom.

Przy instalacji i naprawie ugdzen elektrycznych powinny pracowaylko osoby wykwalifikowane i z uprawnieniami.

Przebudowa lub zmiany w odbiorniku ORS-X2ilréedopuszczalne. Naprawy gwarancyjne mog wykonywane tylko przez producenta. Przy
naprawach pogwarancyjnych natestosowa tylko oryginalne cgsci zamienne i akcesoria.

Bezpieczéstwo pracy dostarczonego odbiornika ORS-X2T gwanaane jest tylko przy aytkowaniu zgodnym z ustaleniami producenta.
Wartasci graniczne podane w danych technicznych nieanbgg w zadnym przypadku przekroczone.

Uzupetniajace przepisy bezpiecaestwa

Przy instalowaniu, uruchamianiu, konserwacji stexoia naley przestrzegaobowizujacych dla danego zastosowania (np. brama lub joleta
waznych przepiséw bezpiecazgtwa i zapobiegania wypadkom. Szczeg6lnej uwagi agan nastpujace przepisy:

1.. Przepisy przeciwgarowe

2. Przepisy zapobiegania wypadkom

OGOLNE UWAGI O ZAGRO ZENIACH | SRODKACH BEZPIECZE NSTWA

Wyszczego6lnione uwagageneralnymi wytycznymi przy stosowaniu steréldEL w polczeniach z innymi usrizeniami. Wskazatych
nalezy bezwzgtdnie przestrzedaprzy instalowaniu i pracy ugdzen.

Uwaga - Ostrzgenie przed mgiwymi uszkodzeniami sterowania lub innych wasto trwatych,

jesli nie zostary podite odpowiednigrodki ostrainosci.

. Przed zainstalowaniem sterowania i ustawieniemezylikow kraxcowych naléy sprawdzt mocowania wszystkich paizen
srubowych.

Niebezpieczéstwo - Oznaczgge istnieje niebezpiecastwo dlazycia i zdrowia dytkownika wprzypadku niezastosowania

odpowiednichsrodkdw ostrgnosci.

. Przestrzegaobowizujacych dla danego zastosowania (np. brama, roletgpfow bezpiecastwa i zapobiegania wypadkom.

. Montaz urzadzenia ORS-X2T naly wykona z wymaganymi przez odpowiednie przepisy zabezpigemi i uradzeniami
ochronnymi. Sterowania zawiegag systemy zabezpieczenia przed zgnieceniem zik®snzamontowanym na bramie, ktéry polega
na kontakcie bramy z przeszkodie maze spowodowéobrazen wynikajacych z ruchu bramy.

. Przy uradzeniach INEL ze statym doptywem sieci do stero@gutiza zabezpieczeniem bezpiecznikowymayadastosowa
wytacznik zapewniajcy bezpieczg przerwe napiciows (np. rozicznik bezpiecznikowy), zainstalowany tak, aby wizigs
pofaczenia mogty b§ tatwo odhczone.

. Przewody i kable przewodee naley regularnie sprawdzana wypadek uszkodiezolacji i przerw miejscowych.

. W razie stwierdzenia uszkodzenia przewodéwaya® natychmiastowym wytzeniu zasilania sieci uszkodzone przewody
wymieni.

. Przed zajczeniem konieczne jest sprawdzenie zgédindopuszczalnego nagia urzdzenia z miejscowym nagiiem zasilania.

OSTRZEENIE — WAZNE DLA BEZPIECZE NSTWA OSOB:

. nie pozwdl dzieciom bawisie urzadzeniami sterowania;

. trzymaj uradzenia zdalnego sterowania poza ggisim dzieci;

. obserwuj poruszage s¢ urzzdzenie (np. bram markiz) i trzymaj ludzi z dala,ado czasu petnego otwarcia lub zangkia;

® nalezy przeszkokl i poinstruowé uzytkownikdw bramy o sposobie obstugi bramy oraz@grych niebezpieczstwach zwizanych

Z jej wytkowaniem. Osoby mma uzné za przeszkolone eli pracodawca, administrator lub Wiciel zezwolit im uruchamia
brany oraz poinstruowat je jak naig ja uzytkowac.



Instrukcja monta zu i specyfikacja techniczna

f ] G1 - gniazdo radioodbiornika,
| I—GJ | O D4 - dioda $wiecaca,
@ ﬁ@] d Q PR3, PR4 - przekazniki kanatu 1i 2
ANT —- D4 1,2 - zaciski przekaznikéw kanatow 1 i 2,
A [” 24V DC - zasilanie 24VDC/AC niestabilizowane,
@l 12v DC - zasilanie 12VDC stabilizowane,
SN2 = O Swi - przycisk uczenia kodéw
@ == [” SW2 - przycisk kasowania wyuczonych kodow,
St PR4 PR3
I:I I:l DANE TECHNICZNE DEKODERA ORS-X2T
Napiecie zasilania 24V/DC/AC lub 12VDC,
l Pobér pradu 10mA (stand-by),
) Czestotliwos$¢ pracy 435MHz,
Impedancja wejécia antenowego 50Q,
Liczba kanatow 2
Zasieg- - >>100m

OPIS DZIALANIA DEKODERA

Dekoder zdalnego sterowania ORS-X2T z doftgczonym odbiornikiem radiowym pozwala na sterowanie dwoéch niezaleznych
urzadzen. Wyjscia dekodera stanowig dwie pary zaciskéw dotaczonych do stykéw niezaleznych przekaznikéw. Dekoder moze
wspotpracowac z pilotami dwu i cztero kanatowymi. Po nacisnieciu klawisza na pilocie styki odpowiedniego przekaznika zostang
zwarte na czas tym dluzszy, im diuzej bedziemy trzymac nacisniety klawisz pilota. Styki ulegng rozigczeniu ok. 1 sekunde po
zwolnieniu klawisza na pilocie. Jednoczesne nacisnigecie obu klawiszy pilota nie powoduje zadziatania dekodera. W przypadku
uzycia pilota czterokanatowego klawisze Kanl. i Kan.2 normalnie sterujg pracag przekaznikéw PR3 i PR4. Przetozenie zwor | i Il
powoduje, ze przekazniki sterowane sg klawiszami Kan3. i Kan4. Daje to mozliwo$¢ obstugiwania jednym pilotem dwoch
dekoderéw, czyli do czterech niezaleznych urzadzen.
ZASILANIE DEKODERA

Dekoder moze by¢ zasilany statym lub zmiennym niestabilizowanym lub stabilizowanym napieciem 24V lub stalym 12VDC.
REJESTRACJA (UCZENIE) PILOTOW

Dekoder ma mozliwo$¢ nauczenia sie i zapamietania do 255 (dwustu piec¢dziesieciu pieciu) réznych pilotéw. W celu nauczenia
dekodera nowego pilota nalezy nacisng¢ i przytrzymac przycisk uczenia SW1(uczenie 1-2). Dekoder odpowie zaswieceniem diody
L5 na ok. 1 sekunde. Nastepnie naciskamy dowolny przycisk pilota , ktérego chcemy zarejestrowa¢, dioda L5 zaswieci sie w
momencie nacisniecia przycisku i zgasnie . Pilot zostat zarejestrowany do dekodera.
KASOWANIE KODOW PILOTOW Z PAMI ECI

Istnieje mozliwos¢ skasowania z pamieci wszystkich zarejestrowanych pilotébw. W tym celu nalezy nacisna¢ i przytrzymac
przycisk uczenia SW1, a nastepnie trzymajac nacisniety przycisk uczenia nacisng¢ na chwile przycisk kasowania SW2 na dekoderze
i po ok. 2 s. pusci¢ przycisk uczenia SW1 i SW2 Wszystkie znane dekoderowi kody pilotéw zostang zapomniane i mozna bedzie
zarejestrowaé ponownie te same lub inne piloty.

PIL — 04XT
NADAJINIK ZDALNEGO STEROWANIA

Oznaczenie pilota: kropka niebieska

DANE TECHNICZNE NADAJNIKA ZDALNEGO STEROWANIA ~
Napiecie zasilania 12V DC (bateria A23)
Czestotliwos¢ pracy 435MHz O LED
Liczba kanatow- 4 ®
Pilot PIL-04XT jest pilotem czterokanatlowym, co znaczy, ze kazdy przycisk pilota generuje inny O
kod (sterujgcy innym kanatem). Generowany kod jest kodem dynamicznym (kroczacym), a wiec kazdy O
kolejny generowany kod jest inny. Raz uzyty kod nie bedzie przez dekoder drugi raz odebrany. Czescig O -

generowanego kodu jest numer seryjny, inny dla kazdego pilota i nadany
w procesie produkcyjnym. bateria|[ - 12V +]
UWAGI DO MONTA ZU ODBIORNIKA —

Dekoder jest wypogany w odbiornik radiowy o bardzo dej czutdci. Kazdy egzemplarz opuszczay nasz firme jest indywidualnie
testowany i osiga zasig okoto 200m w wolnej przestrzeni. Po zainstalowasekodera, a przed padkeniem dalszych wdzei, prosimy o
sprawdzenie zagju i poprawnéci pracy dekodera. Klawisze najeprzyciska& nie czsciej niz raz na sekund Zbyt szybkie naciskanie klawiszy
powodujeze sterowana centralka nie przechodzi do kolejngy faracy, czyli nie wykonuje kolejnego rozkazu. \eypadku probleméw z
zaskgiem lub z poprawnizia pracy w pierwszej kolejrgi nalezy zmierzy napkcie zasilajce. Minimum napicia gwarantujcego poprawas
prag; i zastg to 24V AC/DC lub 12V DC. W przypadku niezadowatgich zasjgéw, przy wtdciwym napeciu zasilagcym, naley zmieni
miejsce usytuowania odbiornika radiowego.

Przyczyny powoduj 3gce ograniczenie zasi_egu:

1. Odbiornik umiejscowiony zbyt nisko (optymalna wysokos$¢ to 2 - 3 m nad poziomem z ktérego nadajemy).
2. Odbiornik umiejscowiony zbyt blisko duzej masy metalu.
3. Odbiornik umiejscowiony w przestrzeni zamknietej przez blachy, konstrukcje metalowe itp.

We wszystkich przypadkach mozna polepszy¢ zasieg odpowiednio umiejscawiajgc odbiornik. Dopiero po uzyskaniu
odpowiednich zasiegébw prosimy o podigczenie do dekodera sterowanych nim urzgdzen. Przypominamy o bezwtadnosci
urzadzenia tzn. o tym, ze mija czas (ok. 0.5 sekundy) pomiedzy nacisnieciem klawisza a zadziataniem przekaznika.



